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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Schwimmergesteuertes Servoventil 
@ Ein schwimmergesteuertes Servoventil mit eiriem, den 
Ventilteller (7) tragenden Differentialkolben (8), an dessen 
einer Seite ein mit dem Ventileinlaft (2) verbundener 
Druckraum (2.1) angeordnet ist, der uber den Ventilsitz (6) 
mit dem Ventilauslaft (4) verbunden ist und an dessen an- 
derer Seite eine Gegendruckkammer (9) angeordnet ist, 
die uber eine Vorsteuerduse mit dem Ventilauslaft (4) und 
uber einen Steuerkanal mit dem Druckraum (2.1) verbun- 
den ist. Koaxial zum Differentialkolben (8) ist ein axial ver- 
schiebbarer Stoftel (11) angeordnet, der von auften in das 
Ventilgehause (1) hinein und durch die Gegendruckkam- 
mer (9) und den Differentialkolben (8) hindurchgefuhrt ist, 
derart, daft sein inneres Ende in einem mit dem Ventilaus- 
laft (4) verbundenen Raum liegt. Der Stoftel (11) tragt eine 
in der Gegendruckkammer (9) der Vorsteuerduse gegen- 
uberliegende Stofteldichtung (12). Das auftere Ende des 
Stoftels (11) ist mit dem kurzeren Hebelarm (15.3) eines 
zweiarmigen Hebels (15} verbunden. Der langere Hebel- 
J arm (15.4) des Hebels (15) tragt den Schwimmer (16). Die 
Bewegung des Schwimmers (16) wird auf den Stoftel (11) 
derart ubertragen, daft die Stofteldichtung (12) eine zur 
Schwimmerbewegung proportionale Hubbewegung voll- 
zieht. Das Ventil arbeitet druckneutral. 
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Beschreibung 



J5 fall£ " dem Wasserstand wird die Bewe°uno eines 
ochwimmerkoroers °ennt7i nm \, .-, c » ull s emes 

Beh^S elthnr ** V °^ hene F ^ des 

Um auch bei hohen Versorgungsdriicken und groBen Vo- 
lumenstromen relaiiv kleine SYhwimmerkorper efnseSn ° 

he?Bt S ^T° PnnZlP ™ Vet «il»«fl»u verwlnden Das 
he fit, der bchwimmer offnei und schlieBt nicht das Vfenrii 
se ta sondem eine Vorsteuerduse. Durch eine hyJauS 
Foigestcucrung w.rd dann das Hauptvcntil bcwcgt 

E.n bekanntes schwimmergesieuertes Servoveniil besitzt 

Es sind weiterhin als Magnetventile aus P eh;i,w « 
ventile bekannt (EP-A 0 27? 765 und I SaO« £ n w 

vo> umen r^ "Ss^srKrrs d ;r ollen 

nls nni ste.gendem Wasserdruck groBef wfrden Dies fZ 
Lrcicn. n y siere seerscheinungen auf- 



spriichen beschrieben. 

Der Grundgedanke der Erfindung bes.elu darin, den Be,a- 

SSS "ST"" "* t VCmiI S ° dafi pr o- 

pomonal zur Bewegung des Schwimmera der Ven.il.eller 
> nur e.nen enisprechenden Teilhub ausfiihren lean 5 
durch w.rd bei wenig si „ ke „dem Wasse^e, auc "nur e n 
gennger Volumensirom des Veniils akliviert Pre, k» 
fa.lenden.Pege, vergrdBen sichSrtcSeS Sume" 
strom mehr und mehr. Weiterhin is, die Betati—ScT 
10 tung so ausgebildet. daB infolge des in die GelenST 
merabgedichte. hinein- und wied« - au ih h ?~ , 

^nfbeetSSS^^^^^ 

durch den Ringspai, zwischen einerBoh^g 
rung des durch den Differcnualkolbcn ™ TdcS" 

nahererlamert. Se, " e Funkt >°nsweise 

In den Zeichnungen zeigen- 
30 Sch F 5 m , m 'e]- einem ^ rtitata *^ ^s gesamte Vent,, mit 

hause 1 ist der Ventilsitz 6 eingefornu. XS vt SeSuStt 

ra ff !nnf nraum des Vemilgehauses befindet sich eta a s 
Differentialkolben ausgebildeter Vfentiltdl^ 

Fig. 2 oberen Seue der Membrane 8 ist eine GegeSck 

ssasr s, ~" k - ai w - -~ 

Die Gegendruckkammer 9 wird von einem S.ofiel 11 
55 IS" 660 ' d f k ° axiai zu "> Stutzkorper 5 und zu Bo" 
in L r an8 « 5rdnel iS ' Und durch eine O-RingdichTuno % 

Bd l 2 1n eTnem Ka„ a ft 2 ^ innere Ende des Sl6 " 
m einem Aanai 8.2, der mil dem VeniilaiKlaR J 

SSSS- In rt' b ^ ^endruckka™ 9 Sg, d" 
' 12 eine StoBeldichiung 12, die derBohn.no r ^' u 
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dichtung 12 geoffnet ist. Diese Fiihrung des StoBels 11 hai 
zur Folge, daB bei geoffnet em Veniil keine aus dem Wasser- 
druck resultierende Kraft, auf den StoBel 11 einwirkt. 

Am oberen aus dem VerschluBteil 10 herausgefuhrten 
Ende des SioBels 11 ist. eine Druckfeder 14 aufgefadelt, die 5 
sich einerseits am VerschluBteil 10 und andererseits an ei- 
ne m am obersten Ende des SioBels 11 angeordneten StoBel- 
aufsatz 11.1 abstutzt und den StoBel mil einer in Fig. 2 nach 
oben gerichteien Kraft beaufschlagt, die in OrTnungsrich- 
lung der StoBeldichtung 12 wirksam isL An der Oberseite 10 
des VerschluBteils 10 ist eine Aufnahmevorrichiung 17 fur 
einen Hebel 15 angeordnet. Der Hebel 15 ist ein zweiarmi- 
ger Hebel mil einem kurzeren Hebel arm 15.3 und einein 
langeren Hebelarm 15.4, und die Aufnahmevorrichiung 17 
besitzt ein Paar gabelformiger Rastzungen 17.1, in welche 15 
der Hebel 15 mil seinem Drehpunki 15.1 einrastend einge- 
setzt und in denen er drehbar gelagert ist. Der StoBel 11 
siiitzi sich mil dem StoBelaufsatz 11.1, und unlcr der Einwir- 
kung der Druckfeder 14, an der Unterseite des kurzeren He- 
belarms 143 ab. 20 

Wie aus Fig. 1 zu ersehen, ist an dem langeren Hebelarm 
15.4 des Hebels 15 eine Gewindestange 15.2 angeformt, auf 
welcher der Schwimmerkorper 16 drehbar und damit hohen- 
verstellbar befestigt ist. 

Durch den Steuerkanal des Slutzkorpers 8 ist eine am 25 
Stutzkorper 8 festgelegte Feder 18 gefuhrt und zwar so, dafi 
sie sich mit einem gebogenen Abschnitt an der oberen Be- 
grenzungsflache der Gegendruckkammer 9 abstutzen kann, 
so daB bei einer Bewegung des Stiitzkorpers 8 mit der Mem- 
brane 7 sich die Feder 18 relativ zum Steuerkanal 8.1 be- 30 
wegt und diesen von Verunreinigungen und Ablagerungen 
freihalL 

Die Funkuonsweise des in den Zeichnungen dargestellten 
schwimmergesteuerten Servoventils ist folgende: 
Die Fig. 1 und 2 zeigen das Ventil im geschlossenen Zu- 3-S 
stand, das heiBt, der Schwimmer 16 ist durch den Wasser- 
spiegel soweit angehoben, daB der schwenkbar gelagerte 
Hebel 15 den StoBel 11 entgegen der Kraft der Druckfeder 
14 in Richtung auf die Gegendruckkammer 9 verschoben 
hat, so daB die StoBeldichtung 12 die Vorsteuerduse 8.3 des 40 
Kanals 8.2 verschliefit. 

Bei Druckausgleich in der Gegendruckkammer 9, die 
iiber den Steuerkanal 8.1 mit dem Druckraum 2.1 bzw. dem 
VentileinlaB 2 verbunden ist, ergibt sich aufgrund unter- 
schiedlicher Wirkflachen oberhalb und unterhalb der Mem- 45 
brane 7 eine Kraft, die die Membrane 7 auf dem Ventilsitz 6 
festhalt. Fall! der Wasserspiegel, so sinkt der Schwimmer 16 
ab und der Hebel 15 verschwenkt derart, daB sich der kurze 
Hebel arm 153 vom StoBelaufsatz 11.1 wegbewegt, so daB 
die Druckfeder 14 den StoBel 11 zusammen mit der StoBel- 50 
dichtung 12 anhebt. Damit offnet sich die Vorsteuerduse 8.3, 
was zu einem Druckabfall in der Gegendruckkammer 9 
ftihrt. Nun hebt der auf die Unterseite der Membrane 7 vom 
Ventil ein gang 2 her wirkende Wasserdruck die Membrane 7 
vom Ventilsitz 6 ab, so daB Wasser zum Ventilausgang 4 55 
flieBt und einen nicht. dargestellten Behalter fiillen kann. Da- 
bei hebt sich der Schwimmer 16 an, bis durch Aufsetzen der 
StoBeldichtung 12 auf die Vorsteuerduse 8.3 der Kanal 8.2 
wieder geschlossen und so der WasserfiuB gestoppl wird. 
Hierbei erhoht sich der Volumenstrom jeweils proportional 60 
zur Schwimmerbewegung, das heiBt, bei nur geringfugiger 
Absenkung des Schwimmers 16 kann die Membrane 7 nur 
einen Teilhub ausfuhren, bis der Stutzkorper 8 an der StoBel- 
dichtung 12 anschlagt. Bei weiier fallendem Schwimmer 16 
bcwcgi sich die StoBeldichtung 12 von der Vorsteuerduse 65 
8.3 fort, so daB die Membrane 7 mit dem Stutzkorper 8 dan n 
einen entsprechend groBeren Hub ausfuhren kann. 

Durch die Bewegung des unleren Endes des SioBels 11 in 



der Vorsteuerduse 8.3 wird verhindert, daB beispielsweise 
Kalkablagcrungen die Vorsteuerduse 8.3 zusetzen konnen. 

Patent anspriiche 

1 . Schwimmergesieueries Servoventil mit einem in ei- 
nem Ventilgehause (1) bewegbar angeordneten, den 
Ventilteiier (7) iragenden Differentiaikolben (8), an 
des sen einer Seite ein mil dem VentileinlaB (2) verbun- 
dener Druckraum (2.1) angeordnet ist, der iiber einen 
dem Ventilteiier (7) gegenuberliegenden Ventilsitz (6) 
mit dem VentilauslaB (4) verbunden ist und an dessen 
anderer Seite eine Gegendruckkammer (9) angeordnet 
ist, die iiber eine mittig im DifTerentialkolben (8) ange- 
ordnete Vorsteuerduse (8.3) mit dem VentilauslaB (4), 
und iiber einen auBermitt.ig im Differentiaikolben (8) 
angeordneten Steuerkanal (8.1) mit dem Druckraum 
(2.1) verbunden ist und mil einem koaxial zum Diffe- 
rentiaikolben (8) angeordneten, axial verse hie bbaren 
StoBel (11), der von auBen abgedichtet in das Gehause 

(I) hinein und durch die Gegendruckkammer (9) und 
den Differentiaikolben (8) hindurchgefuhrt ist derart, 
daB sein inneres Ende in einem mit dem VentilauslaB 
(4) verbundenen Raum (8.2) liegt, und der eine in der 
Gegendruckkammer (9) der Vorsteuerduse (8.3) gegen- 
Liberliegende StoBeldichtung (12) tragi und dessen au- 
Beres Ende derart mit dem kurzeren Hebelarm (15.3) 
eines zweiarmigen Hebels (15), dessen langerer Hebel- 
arm (15.4) den Schwimmer 16 tragt, verbunden isU daB 
die Bewegung des Schwimmers (16) auf den StoBel 

(II) ubertragen wird und die StoBeldichtung (12) eine 
zur Schwimmerbewegung proportionale Hubbewe- 
gung vollzieht. 

2. Servoventil nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Vorsteuerduse (8.3) durch den Ring- 
spall zwischen einer Bohrung zur Durchfiihrung des 
StoBels (11) durch den Differentiaikolben (8) und dem 
hindurchgefuhrten inneren Ende des StoBels (11) gege- 
ben ist. 

3. Servoventil nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sich das auBere Ende des StoBels 
(11) am kurzen Hebelarm (15.3) abstutzt und der Stc^ 
Bel (11) mittels einer sich am Gehause (1) abstiitzenden 
Druckfeder (14) mit einer in Offnungsrichtung der Sto- 
Beldichtung (12) wirkenden Kraft beaufschiagi ist. 

4. Servoventil nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Ventilgehause (1) an der Seite der 
Gegendruckkammer (9) mittels eines VerschluBteils 
(10) abgeschlossen ist, durch welches der StoBel (11) 
abgedichtet gefuhrt ist, wobei das auBere Ende des Sto- 
Bels (11) einen sich am kurzen Hebelarm (15.3) abstut- 
zenden StoBelaufsatz (11.1) tragi und die Druckfeder 
(14) zwischen dem VerschluBteil (10) und dem StoBel- 
aufsatz (11.1) angeordnet ist. 

5. Servoventil nach Anspruch 3 oder 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB auf dem VerschluBteil (10) eine Auf- 
nahmevorrichtung (17) fur den Hebel (15) angeordnet 
ist. 

6. Servoventil nach Anspruch .5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Aufnahmevorrichiung (17) ein Paar 
gabelformiger Rastzungen (17.1) aufweisu in welche 
der Hebel (15) mit seinem Drehpunki (15.1) einrastend 
eingesetzt. und drehbar gelagert isl. 

7. Servoventil nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da- 
durch gckcnnzcichnct, daB der Schwimmer (16) ubcr 
eine Gewindestange (15.1) hohenverstellbar am lange- 
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ren Hebelarm (15.4) befestigt. isL. 



Hierzu 2 Seile(n) Zcichnungen 
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